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1 Zvotnpa €eAeyxopevng otabupcuvong, He OSuvatdtnteg on-line
SlaBeootnTag, mPO-KPATNONG, TILOTOMOLNHEVNG SECHEUONG KOl
XpovoxpEwong

1.1 EwonyntAg: NaAAng Eudayyelog (e-mail: epallis@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1388)

1.2 Nepwypadn

I1ox0¢ ™G SUTAWMATIKAG elval va peletrioesl, oxeSldoel Kal avoamtlgel €va TPOTUTIO
mAnpodoplokd clotnua eheyxOuevng otabueuong He Tn xprnon texvoloywwv loT Kal pe
duvatdtnteg aviyveuong twv OSlobéoluwv BEoswv, MpPo-kpAtnong Héow Smart-Phone,
OTITLKOTIOLNMEVOU EAEYXOU Kol Slaxeiplong HEow LotooeAibag, KaBwe Kal xpovoxpEwaonc.
ISlaitepn €udaon Ba SoBel oe teEXVIKEC emiKUpwUEVNG (verified) kal mioTomolnpévng
(authenticated) MA\npwong tTwv B£cswv, €ite HECW TEXVOAOYLWV OTTLKAC QvVAyVWPLONG TOU
optOuol kukAodopiag Twv oxnuatwy, site péow RFIDs/TAGs tou Smart-Phone.

1.3 Ixetukn BLpAoypadia

e S. -H. Liou, Y. -C. Hsieh and C. -Y. Chang, "Design and Implementation of a Smart
Parking Management System for Smart Cities," 2018 IEEE International Conference on
Consumer Electronics-Taiwan (ICCE-TW), 2018, pp. 1-2, doi: 10.1109/ICCE-
China.2018.8448822.

e S. Vishwanath, S. Sharma, K. Deshpande and S. Kanchan, "Vehicle Parking
Management System," 2020 International Conference on Convergence to Digital
World - Quo Vadis (ICCDW), 2020, pp. 1-6, doi: 10.1109/ICCDW45521.2020.9318673.

e Elsonbaty, Amira A., The Smart Parking Management System (2020). International
Journal of Computer Science & Information Technology (1JCSIT) Vol 12, No 4, August
2020, Available at SSRN: https://ssrn.com/abstract=3701511

e Pomaji, Amol & Boinwad, Suraj & Wankhede, Shrikant & Singh, Pushpendra &
Dhakulkar, Bhagyashree, Smart Parking Management System, International Journal of
Computer Sciences and Engineering, May 2019, DOI:10.26438/ijcse/v7i5.12041208.

e Rye, Tom & Koglin, Till. (2014). Parking Management, In book: Parking: Issues and
Policies (pp.157-184)Edition: Transport and Sustainability Vol. 5Chapter: 8 Parking
ManagementPublisher: Emerald Group Publishing LimitedEditors: Stephen Ison and
Corinne Mulley, September 2014, DOI:10.1108/52044-994120140000005027

e Ashy Jose Kachapilly, Santhosh Kumar M S, M.tech, A Review on Intelligent Vehicle
Parking System, International Journal of Advanced Research Trends in Engineering
and Technology (IJARTET), Vol. 6, Issue 4, April 2019.

1.4 NpoiimoBéoelg
Awadiktuo twv Npayudtwy (1oT), Npoypaupatiopos Web/Android, Image Analysis.

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA.



AloBéoipeg mpog Ekmovnon AumAwpatikég Epyaoieg — Xelpepvo EEaunvo 2022-2023

2 ZuMloyn, enefepyaocia, avalvon kot Staxeipion dedopévwv amo
ocvotnpata loT O YEWPYIKEG KOl OMOUOKPUOUEVEG OLYPOTLKEG
TLEPLOXEG

2.1 Ewonyntig: NAAANnG EvayyeAog (e-mail: epallis@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1388)

2.2 Neprypadn

H napaywyn XapunAoU KOotoug aAAd pe BEATIWUEVEC SUVATOTNTEG CUOKEUWV TOU ALaSLKTUOU
Twv Avikelpévwy (Internet of Things — 10T) €xel auénBel ekBetikd ta TeAeuTaia xpovia,
avolyovtag to §pOopo mpog tn HeyaAng kKAlpakag avantuén éEunvwy neptBaAloviwy, To onoia
UETApOpdWVOUV TOV TPOTO UE TOV Omoio oL avBpwrmotl {ouv, gpyalovial, €UMOPEVUOVTAL,
ETKOLVWVOUV KOl KOlwViKomolouvtal. Toa £fumva omitia, oL euduelc moAelg, n &€
OMOCTACEWS UYEloVOULK TtepiBaAn, n £€unvn Blopnxavia, n yewpyla akpBeiag Kot ot
guduelg petadopég elval LOVO PEPLKA EVOELKTIKA TESA ePapUOYWV OOV OL TPOGCLTES (MPOG
TO KOOTOG) CUOKEUEG loT pumopoUv va xpnouomnotnfolv coipepa, OXL LOVO yLa Tn cuA\oyh, T
enefepyaoia Kal tn amobrnkeuon mMAnpodoplwy, aAd Kol yla TV Kowr XpHon Toug o€
OMOCTACELG TIOU KULOLLVOVTOL OTTO TLG EYKATOOTACELG TOU XPrOTh £WCE TLC OYPOTLKEG KOLL OLOTIKEG
TepLox€G. MNa va yivel auto, ta ouyxpova loT XpnoLUOTOLoUV TEXVIKEG PASLOUETAS00NC TTOU
SleupUVoUV TO €UPOG TNC ETMLKOLVWVIOC ATIO EKATOVTIASEG HETPA £WC UEPLKA XIALOUETPA, KO
EKUETAAAEUOVTOL TIPWTOKOAO OLOUPUATNG EMIKOWVWVIAG TO OTOLA ELWVOUV SPOUATIKA TNV
KATAVAAWGN EVEPYELOC, EMEKTEIVOVTAC HUE QUTOV TOV TPOTO ToV KUKAO {wn¢, L8k Otav ol
OUOKeUEG loT tpododotolvTal pe pratapiec. Eva TETOLO TTPWTOKOAAO lval To SIKTUO PHEYAANC
euPBéAclag eupeiag meploxng (LoRaWAN), to omoio pmopel va ¢loevrioel aclpuotn
gTKowwvia cuokevwv loT pe to Siktuo omioBiag Levénc (backhaul) oe anootdoelg moAAwv
X\LOUETPWV.

2TOX0C TNG SUTAWHATIKAG lval adevog va PLEAETHOEL KOL VOL OVATTTUEEL ia SLKTUAKK uTtoSoun
(infrastructure) Baolopévn otnv texvoloyia LoRaWAN yia tn petadopd meptBalloviikwy
Sebopévwy (onwg Beppokpaocia, uypaacia, nAlakr aktvoBolAla, TaxUTNTO AVELOU, K.0.) OO
OQTTOUOKPUOHEVEG OYPOTLKEG TIEPLOXEC TIPOC Mo TAaTdOppa umoAoylotikou védpoug (cloud
computing platform), kat adetépou va oxeSLdoeL Kal va UNOTIOLACEL Lo TIPOTUTIN dapUoyn
(application) enefepyaoiag, avahluong kat Staxeipliong avtwv twv Sedopévwy. ISlaitepn
£udaon Ba 606l otn xprion aAyopiBuwy mpoPAsPng MANUUUPIKWY GALVOUEVWY, KABWE Kal
otnv uAomoinon pnxaviopou £ykalpnc swdomoinong Twv evolapEpOUEVWY XPNOTWY KAl TWV
KATOIKWV OTLG €V’ AOYW ATIOMOKPUGCUEVEC AYPOTLKEC TIEPLOXEG.

2.3 Ixetkn BBAoypadia

e https://lora-alliance.org/about-lorawan/

e M. Saban, O. Aghzout and A. Rosado-Munoz, "Deployment of a LoRa-based Network
and Web Monitoring Application for a Smart Farm," 2022 IEEE International
Workshop on Metrology for Industry 4.0 & loT (Metrolnd4.0&I0T), 2022, pp. 424-427,
doi: 10.1109/Metrolnd4.010T54413.2022.9831521.

e R. Sokullu, "LoRa Based Smart Agriculture Network," 2022 8th International
Conference on Energy Efficiency and Agricultural Engineering (EE&AE), 2022, pp. 1-4,
doi: 10.1109/EEAE53789.2022.9831210.

e Andreadis, G. Giambene and R. Zambon, "Low-Power |oT Environmental Monitoring
and Smart Agriculture for Unconnected Rural Areas," 2022 20th Mediterranean

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 5
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Communication and Computer Networking Conference (MedComNet), 2022, pp. 31-
38, doi: 10.1109/MedComNet55087.2022.9810376.

e S. Das, S. Verma, T. Kaushik and N. Gupta, "LoRaWAN loT based Precision Smart
Farming Architecture with Data Visualization," 2022 International Conference for
Advancement in Technology (ICONAT), 2022, pp. 1-6, doi:
10.1109/ICONAT53423.2022.9725941.

e D. Davcey, K. Mitreski, S. Trajkovic, V. Nikolovski and N. Koteli, "loT agriculture system
based on LoRaWAN," 2018 14th IEEE International Workshop on Factory
Communication Systems (WFCS), 2018, pp. 1-4, doi: 10.1109/WFCS.2018.8402368.

e G. Hristov, J. Raychev, D. Kinaneva and P. Zahariev, "Emerging Methods for Early
Detection of Forest Fires Using Unmanned Aerial Vehicles and Lorawan Sensor
Networks," 2018 28th EAEEIE Annual Conference (EAEEIE), 2018, pp. 1-9, doi:
10.1109/EAEEIE.2018.8534245.

2.4 NpoiUnoBioeig

Awadiktuo twv Mpaypatwv (loT), Tuhhoyn kat Avaluon Aedopévwv, Nedolmoloylotikni
Mnyxavikn, Kok xprion tg Python.

Topéag Baowkwv Emtotnpwyv & Epappoopévwy Texvohoylwy, Tunpa MB2M, MA.A.A.
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3 Z0otnpa aviyveuong kot a§loAoynong Kivéuvou HEYAANG
euBéAelag (Long-Range Detection & Assessment System (LRDAS)

3.1 Ewonyntng: Apdoog Xpriotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

3.2 Neprypadn
H SumAwpoatikn Oa meptAapBAveL Tn HEAETN KoL TO OXESLACUO EVOG TETOLOU GUOTHATOC YLa
v enifAePn xwpou aktivag R=5000km.

3.3 Ixetkn BiBAoypadia
e Surveillance Towed Array Sensor System Low Frequency Active

e https://securityvaultsystems.com/long-range-detection-and-assessment-system-
Irdas/

e https://euro-sd.com/2021/10/articles/exclusive/23963/long-range-observation-

systems/

3.4 NpolmnoBéoelg

Topéag Baowkwv Emtotnpwyv & Epappoopévwy Texvohoylwy, Tunpa MB2M, MA.A.A.
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4 KotooKEUN CUOTAOATOC EMLTAPNONG TNG TIEONG OE KAELOTO KUKAWMA
petadopdg vepou He Tn Xprion tou Raspberry Pi

4.1 Ewonyntng: Apoocog Xprotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

4.2 Neprypadn

H dudwpoatikr) Ba mepllapBdavel to oxedSloopd Kal TNV UAoMoLNon TOU CUCTHUATOC Of
KAlpoKa. Mo TV Kataokeur Ba amattnBolv: raspberry pi, awodntrpeg isong, avtiia vepou,
owAnvwoelg, Se€apevn vypwv

4.3 zxetikn BBAoypadia
https://www.raspberrypi.org/

4.4 NpolnoBéosLg

Erutuxng mapakoAouBnon tou pabnpatog Ixediaon KUKAWUATWY e MIKPOEAEYKTEG

4.5 NpoiinoBécelg

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA.
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5 Avaluon 1tn¢ HAektpoAoyikni¢ Eykatdotaong Twv EMLUEPOUG
MuwpoSIKTUWV VoG TAOiOU

5.1 Ewonyntng: Apdoog Xpriotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

5.2 Nepypadn

H mapouoa SUTAWMATIKA TTPAYHATEVETAL TNV AVAAUOHN TOU NAEKTPLKOU GUGCTAATOC TAPOXAG
EVEPYELOG ota doptia evog gumoplkol mAoiou. EmumAéov, okomdg eival n meplypadn Kal
Slepelivnon g dLacVVEEDNC TWV EMUEPOUC UIKPOSIKTUWY (XaunAng kot YYnAng taong).
TéNog, 16laitepn onpaocio amoteAei kal N avaAuon TwV AUTOUOTIOMWY TIOU EYKaBioTavTol e
OKOTIO TNV ££0LKOVOWINGCNG EVEPYELOLG.

O olyxpovog oXeSLOOUOG TNE NAEKTPOAOYLKN G EYKATAOTAONG OE £Va EUMOPLKO TAoio Baailetal
OTO SLAPOLPACUO KOL OTN TOpaywyr TG NAEKTPLIKAG evépyelag. Ocov adopd Tn mopaywyn
NAEKTPLIKNG evEpyelag, KabBotL ta mAoia dev elval duvato va StacuvéeBouv oto diktuo
NAEKTPLKNG EVEPYELAC, €lval avaykaio va KaAUTTovtol eVOAAQKTIKA OL ONMALTAOELG. ATO TN
HUEPLA TWV OUCTNUATWVY Tipowong ota cuppatikd mAoia n evépyela KaAlmretol and to
KOUOLIO £XOVTOC EYKATECOTNHUEVOUC KIVNTAPEG ECWTEPLKAG KAUONG, EVW OTA TARPWS
g€nAextplopéva mMAola to cUOTNUA TPOWONEG KAAUTITETAL Ao SU0 TMANPWEG EAEYXOUEVOUG
avtlotpodeic oxvog kat Suo Kvntripeg mpowong. To umondlo €idog Kvntripa yla TO
clOTNUA TPOWONG Elval 0 cUYXPOVOC KIVNTHPAG HOVLMWY LOyVNTWY, yLa ToV omoio Ba yivel
EKTETAUEVN avAAuaon ot apoloo SUTAWUOTLKA.

ATO TN HEPLA TOU NAEKTPLKOU CUOTAUATOC SLOVOUNAG, To omoio neplapPBavel to Stapolpacpd
™NC evépyelag ota dpoptia. Ita cupBaTikd TAOLO N EVEPYELA TTAPAYETAL LECW YEVVNTPLWV
ouveXoU¢ Kal eVOANACOOUEVOU PEVUOTOC Kol SLapoLlpAleTal HECW UETACKNMOTIOTWY OTO
KaTtAAANAo eminedo taong. Evw ota mAnpw¢ eénAektplopéva TAola n NAEKTPLKN EVEPYEL
TIAPAYETAL ATIO OTHOYEVVITPLEC VLA TN TApAywyr BEPULKNG EVEPYELAG ATIO TIETILEGUEVO AEPA
o€ ouvlUOOUO Ue TPLPAOIKEG CUYXPOVEG YEVVNTPLEG KOOBWG Kal TPLHACLKEG aAVOPBWTIKES
VEbUPEG SLOSWV.

O unoAountog NAeKTPOAOYLKOG OXESLOOUOG Hmopel var BewpnBetl 1810¢ He aUTO pLag Katolkiag,
KaBw¢ To pevpa SlavépeTal PEow KaAwSiwy yla Tov GWTLOUO, T PEVUATOSOTNGN CUCKEU WY
VEVIKAG XPNONGC, TOV KALMOTIONO K.a. EmumAéov, €va TMOOOOTO TNG NAEKTPLKNG EVEPYELOC
XPNOLUOTOLE(TAL YL TN POPTLON TWV CUCCWPEUTWV EKTOKTNG avayKkng (ededpela).

TéNog, Ba oxoAlaotel kot Ba meplypadel €va cuoTNA AVAKTNONG EVEPYELAG o Ta Bepud
KOUCOEPLO TWV UNXAVWV €0WTEPLKAG Kavong (Waste Heat Recovery) onwg emiong kot to
oclotnua enefepyaociag vepou €puartog (Ballast Water Treatment System) to omoio pe tnv
xprion tng nAektpoAuong 1 kat pe AAAeg peBodoug otig onoieg Ba avadepBolpe, cupPAAeL
otnv HeTtadopd Twv BaAACCLWY ULKPOOPYAVIOUWY WOTE va Unv Snuoupyeital pumaven. Q¢
avadopa to Waste Heat Recovery, XpnOLUOTIOLWVTAG LNXOVEG EOWTEPLKNG KAUONG AUEAVETAL
To amotunwuad Stoeldiov tou avBpaka otnv atpochaAlpa PECW TWV KAUoAgpiwv amod tn
kauon tou Kouoipou. H xpron BepLONAEKTPLKWY YEVVNTPLWV UITOPEL VO TIAPEXEL L0 ARLEDN
AUon ylo TNV EKUETAAAEUON QUTWV KAL TN HETATPOTH TOUG O NAEKTPLKI EVEPYELA.

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA.
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5.3 Ixetkn BBAloypadia
[1] G. Konstantinou , T. Kyratsi kal L. Louca, Design of a Thermoelectric Device for Power

Generation through Waste Heat Recovery from Marine Internal Combustion Engines, Nicosia:
Energies, 2022.

[2] C.-H. P. a. J.-M. K. Hyun-Keun Ku 1, Full Simulation Modeling of All-Electric Ship with
Medium Voltage DC Power System, Korea, 2022.

[3]2.E.1.A.1.Y.3.T. 2.-L. S. 4. a. M. G. 2. Tayfun Uyanik 1, Thermoelectric Generators as an
Alternative Energy Source in Shipboard Microgrids, Energies, 2022.

[4)M.S.A-M. 2. Y. M. 2.S. A-K. 1.S. H. 3. A. 4. H. 5. a. A. E. 1. Abdelrahman Ismail 10RCID,
Solid-State Transformer-Based DC Power Distribution Network for Shipboard Applications,
2022.

5.4 NpoUnoBsoeig

Topéag Baowkwv Emtotnpwyv & Epappoopévwy Texvohoylwy, Tunpa MB2M, MA.A.A. 10
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6 Edappoyéc £€unmvng mMOANG Kol avamtuén OCUCTAMOTOC METPNONG
nepBailoviikwv cuvOnkwv pe xprion pikpoegAeyktn Arduino

6.1 Ewonyntng: Apdocog Xprnotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

6.2 Neprypadn

IKOTOC TNG epyaciog elval va mpoodlopioel Ty £vvola NG “EEumvng MOAnNg” kabwg Kal t
onpoaoia mou emutedel otnv mpowBnon ¢ PLWOLUAC AVATITUENG OTIC QOTLKEC TIEPLOXEC.
AvadEpovTal oL VEEG TeEXVOAOYLEC Kal oL eDAPUOYEC TTOU TIAALOLWVOUV TNV €EUTIVN TTOAN KaBwWG
KOl CUCTAATO TIOU TapakoAouBoUV TLG TtePLBAAAOVTIKEG CUVONKEC YLoL TOV EVTOTILOMO TWV
eruPBAaBwv Mnywv pumnavong kabwg n peiwon toug cupPaiel otnv BeAtiwon tng moloTNTAS
{wnN¢ Twv TMoAltwy. EmunmpocBeta n epyacio mepthapBavel tnv oxediaon kal avamtuén pag
OUOKEUNG XOUNAOU KOOTOUG METPNONG MEPLBAAAOVILKWY ouvOnKwv He Tn XpPrRon Tou
HikpogAeyktn Arduino. ZuykekpLuéva n edapuoyr XpnoLLomnolel aloBnTApeg yla T KETPNON
¢ Bepuokpaociag , TNG Lypacilag Kal Th LETpnon Twv emBAapwv aéplwv punwv (CO, CO2,
VOC) o6mou Katoypddel TG TIHEC Twv TMePBAMOVIIKWY cuvOnKwv Kal amodnkelel ta
Sebopéva.

6.3 Ixetkn BBAloypadia

e Komninos, N. (2006). The Architecture of Intelligent Cities. , Institution of Engineering
and Technology, pp. 53-61Albino, V., Berardi, U., & Dangelico, R. M. (2015), Smart
Cities_ Definitions, Dimensions, Performance, and Initiatives Journal of Urban
Technology, Volume 22, No 1, Published online: 04 Feb 2015,
DOI:10.1080/10630732.2014.942092 Gkiolmas, A., Dimakos, C., Chalkidis, A., &
Stoumpa, A. (2020). An environmental education project that measures particulate
matter via an Arduino interface. Sustainable Futures, 2, 100027. doi:
10.1016/].sftr.2020.100027Air quality in Europe —2020
reporthttps://www.eea.europa.eu/publications/air-quality-in-europe-2020-
report/download

6.4 NpoiUmnoBéoelg

Erutuxng mapakoAouBnon tou pabrpatog Ixediaon KUKAWUATWY pe MIKPOEAEYKTEG

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 11
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7 Metaverse kat Web 3. 0 (avaykn tng dnpoupyiog tou Kot ta
anoteAéopata nov Oa £xeL otnv KaBnpuepvn pag iwn).

7.1 Ewonyntng: Apdocog Xpriotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

7.2 Neprypadn

Mwc n mpwiun popdn tou Metaverse o8Hynoe 0ToOV ELKOVIKO KOO0 Tou Ba aA el to péAov
™¢ avBpwnotnTag. AVaAUOTE TIC OLTIEG KAL TLG AVAYKEC SnpLloupylog Tou, oAAA Kot TtV e€EALEN
Tou Metaverse 0TO XPOVO KoL TOUG KIvSUVOUC TIOU TTAPOOVEUOUV KOTA T XPron Tou. TEAOG
Ba yilvel avaAuon TeEXVOAOYLKWV ETUTEVYUATWY ToU e€eAixBnkav péca amo auto,  Kal
nipoPAenopevn e€€ALEN TouC.

7.3 Ixetukn BiBAoypadia

7.4 NpobnoBéoelg

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 12
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8 KataoKeur POUTIOTIKOU OLAVOUG OMOTEAOUEVOU O 3 POMTIOT, TA
omnoia Oa cuvepyalovtal yLa TNV avixveuon Kivnong o€ pLa mepLloxn
aktivag 1000m ....

8.1 Ewonyntng: Apdoog Xpnotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

8.2 Nepypadn

Ta pounot Ba Bacilovtal otn mAatdopua Arduino, kat Ba TpEMeL va eival epodlaopéva Ue
Ta KataMnAa aleBntriplo Kivnong Kat elkovog KaBwe emiong Kal e TO anapaitnTo cuotnua
Klvnong oto Xwpo.

8.3 Ixetkn BiAloypadia
https://create.arduino.cc/projecthub

8.4 NpoimnoBioeig

Emtuxng mapakoAouBnon tou pabnuatog Xxediaon KUKAWUATWY e MIKPOEAEYKTEG

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 13
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9 Kataokeunn 2 UAV ta omoia cuvepyatika Ba emitnpouv éva Xwpeo
aktivag 1000m yia tnv aviyvevon kivnong.

9.1 Ewonyntng: Apdoog Xprnotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

9.2 Nepypadn
Ta UAV Ba Baoilovtal otn mAatdoppa raspberry kat Ba mpénel va eival epodlacuéva pe ta
KatdAAnAa aloOntrpla yla p£pouv o MEPAC TNV ATTOOTOAN TOUC.

9.3 Ixetkn BLBAloypadia
https://www.raspberrypi.org/

9.4 NpoiUmnoBécelg

Emtuxng mapakoAouBnon tou pabnuatog Ixediaon KUKAWUATWY e MIKPOEAEYKTEG

Topéag Baowkwv Emtotnpwyv & Epappoopévwy Texvohoylwy, Tunpa MB2M, MA.A.A. 14
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10 Kataokeul 1 Unmanned underwater vehicle, Baocwopévo otn
nAatdpoppa Arduino pe okomod tnv Kataypadn tng Oeppokpaociag
ToUu vepoU oe dadopa Badn

10.1 Ewnyntig: Apdcog Xpriotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

10.2 Nepwypadn

To oxnua Ba Tpémel va £XeL PéyLotn Suvatotnta Kataduong 20 HETPWV KAl AUTOVOULa KON G
wpag.

10.3  ZIxetkn BiBAloypadia
e https://www.raspberrypi.org/

e https://create.arduino.cc/projecthub

10.4 nMpolmnoBtoslg

Emtuxng mopakoAouBnon tou pabrpatog Ixedioon KUKAWUATWY e MIKPOEAEYKTEG

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 15
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11 MeAétn oxeblaon Kol KOTOOKEUN METEWPOAOYLKOU otabuoul
Baolopévou otn mAatdopua raspberry pi.

11.1 Ewnyntng: Apdoog Xpriotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

11.2 Nepwypadn

O otaBuoc Ba mpémel va ektelel TIg €€¢ PeTproelc: UPoc Bpoxng, Bepuokpaoia, TaxlTnTa
Kal katevBuvon avépou, nAlakr aktwoPolia, uvypacio, atpoodalplky mieon, Kol T
Sebopéva va amobnkelovtal os Lo oxeolakn Baon dedopcvwy.

11.3 Ixetukn BBAloypadia
e https://www.raspberrypi.org/

11.4 nMNpolmnoBéosLg
Emtuxng mapakoAouBbnon tou pabnpoatog Ixediaon KUKAWUATWY e MIKPOEAEYKTEG.

Topéag Baowkwv Emtotnpwyv & Epappoopévwy Texvohoylwy, Tunpa MB2M, MA.A.A. 16
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12'Eva serious game yLol T LUTOKLVNTLOTIKA otuXfpota Kot To péAAov
TWV OLUTOKIVNTWV OXNUATWV

12.1 Ewonyntng: Apdocog Xpriotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

12.2 Nepwypadn

Aut n Suthwpatiki epyocia adopd ta serious games, T CUTOKLVNTIOTIKA OTUXAHATA KAL TO
UEANOV TWV AUTOKIVNTWY OXNUATWV.

Meploootepol amo €va eKATOUHUPLO AvBpwrol eBaivouv G€ AUTOKLVNTLIOTIKA OTUXH Ot
KaBe xpovo TayKoopiwg, kat gival n kUpla attia Bavdtou otic nAkieg 5-29 stwv. e
TEPLOCOTEPO amod 1o 50% TwV ATUXNUATWY 0 avOpwWTLVOG TTapAyovtog GEPEL ATTOKAELOTLKN
gubuvn, evw oe Teplocotepo amo To 90% dépel eubBUVN ev pépel. Ouwg n texvoloyia
g€ellooeTal KAl T AUTOKIVATO OXAUATA UopoUlV TAEOV va KAVOUV OAO Kal TEPLOCOTEPQ
mpayHaTa pova Toug.

2KOTOC TNG SUTAWMATIKAG Epyaciog lval n evNUEPWON TOU KOOMOU yLla TA LUTOKLVNTLOTLKA
OTUXAMOTA, TN CNUAcla TOU avBpwrilvou Tapdyovta, TIG TEXVOAOYLeC autoodriynong ota
QUTOKIVNTA OXAHOTO TIOU TIwAOUVTAL O UEPA, GAAO KOl TIG VEEC TEXVOAOYLEC Kal AAAAYEG TIOU
Ba £pBouv oto PEANOV HECW EVOG serious game.

12.3  ZIxetkn BBAloypadia
e https://www.who.int/news-room/fact-sheets/detail/road-traffic-injuries

e https://www.bttlaw.com/what-percentage-of-car-accidents-are-caused-by-human-
error/

e https://ec.europa.eu/research-and-innovation/en/horizon-magazine/five-things-
know-about-making-self-driving-cars-safe

e https://www.kia.com/dm/discover-kia/ask/are-self-driving-cars-safe.html

12.4 nNpoimnoBtoslg

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 17
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13 ZuoXETIONOG OVEMOAOYIKWV Oedopévwv e TRV  Bonbela
UTIOAOYLOTIKWV  MOVTEAWV, yla TNV ofloAdynon tou aLoAtkol
Suvapikou piog mepLoxng.

13.1 Ewnyntig: Apdcog Xpriotog (e-mail: drososx@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1531)

13.2 Nepwypadn

Avalntnon kat enefepyacio TwV AVEUOAOYIKWY SE60UEVWY 3 SLOPOPETIKWY TIEPLOXWV TNG
EM\GSoc¢ kol emefepyacio auTtwV Pe TNV edbappoyn KATAAMNAWY UTTOAOYLOTIKWY HOVTEAWV UE
0oTOX0 TNV aLloAOyNaon Tou aLoAlkoU SuVAULKOU HLOG TIEPLOXAG

13.3 Ixetukn BBAloypadia
e https://www.mhxmeftp.com/windturbines/images/P8.4.pdf

e https://aeolian.com.gr/devgr/%CE%B1%CE%BD%CE%B5%CE%BC%CE%BF%CE%BB%
CE%BF%CE%B3%CE%B9%CE%BA%CE%AD%CF%82-
%CE%BC%CE%B5%CF%84%CF%81%CE%AE%CF%83%CE%B5%CE%B9%CF%82-
%CF%85%CF%80%CE%B7%CF%81%CE%B5%CF%83%CE%AF%CE%B5%CF %82

13.4 nMpolnoBéosig

Erituxng oAokAnpwon tou podnuatog AAyoptbuot kat Sopéc Sedopévwy pe Babuo >6

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 18
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14 EmuoKkOmnon NAEKTPOCTATIKWY YEVVNTPLWV NAEKTPLKOU PEUNOTOG KOl
nopepudpepwV ATHooPALPLKWY CUCTNUATWV

14.1 Ewnyntng: Nanakitoog Eudyyelog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

14.2 Nepwypadn

O okomog TNG mapoloog SUMAWHATIKAC gpyaciag €lval n €MOKOMNCN TWV CUCTNUATWY
EKELVWV TTOU GUAAEYOUV TO NAEKTPLKA dopTia oo T yrvn atpuoodalpa Kot to aflomolouy yla
™V mapaywyn NAEKTPLKAG eVEPYELAC/LoXV0G, KABWE KAl N CUYKPLTLKN Toug afloAoynon.

14.3 ZIxetkn BBAloypadia
Kelly P.J. (2013). Aerial Systems and Electrostatic Generators. In “A Practical Guide to Free-
Energy Devices” (Chapter 7). eBook: Version 22.9.

14.4 nMNpolnoBéosig

I'vwoelg HAektpoAoyiag Kat HAEKTPOVIKWY, KAAOG XELPLOKOG TNG ayYALKAG YAWooag.

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. 19
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15 Kataokeunl Kal MEAETN EMOOCEWV TWV CUOKEUWV ETOYWYLKWV
nnviwv Barbat

15.1 Ewnyntng: Nanakitoog EudyyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

15.2 Nepwypadn

O okomog TNG mMapoloaG OSUTAWMOTIKAG €pyaoiag elval n KATOOKEUN KOL HEAETN TWV
eMSO0EWV TWV EMAYWYLKWVY TINViwv Ttumou Barbat, ta omola aflomololv ToV YEWOTATIKO
NAEKTPLOUO YL TNV tapaywyrn NAEKTPLKAG evépyeLlag/LoxVog.

15.3 ZIxetkn BiBAloypadia

William N. Barbat (2007). SELF-SUSTAINING ELECTRIC POWER GENERATOR UTILISING
ELECTRONS OF LOW INERTIAL MASS TO MAGNIFY INDUCTIVE ENERGY, Patent Application US
2007/0007844 Al.

15.4 nMpoimnoBéosig

M'vwoelg HAektpoloyiag kat HAEKTpOVIKWY, KAAOC XELPLOUOC TNC ayYALKN G YAWGCGCOG.
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16 YnoAoyiotiky ouvOeon ¢uoikng yAwooog kot mlaveg epaproyEG
oTLg Statapaxég Adyou

16.1 Ewonyntng: Nanakitoog EudyyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

16.2 Nepypadn

O okomog NG Tapoloog OSUTAWMOTIKAG €epyoaociag elvat n  avamtuén oAyopiBuwv
UTIOAOYLOTLKAG 0UVOEONC PUCLKAG YAWOOAG UE TO CUOTNUATIKO UTtOSelypa tng OMAS-IIl ko n
BewpnTikn HEAETN TWV TUBAVWYV £PAPLOYWY TOUC OTNV MPOCOUOLWON TwV Slatapaywyv Adyou
oe aoBeveic pe eykepalikeég BAAPec.

16.3 ZIxetkn BiBAloypadia

Giachos I., Papakitsos E.C., Chorozoglou G. (2017). Exploring natural language understanding
in robotic interfaces. International Journal of Advances in Intelligent Informatics, Vol. 3, No.
1, pp. 10-19.

16.4 MpolUmnoBosLg
KaAr yvwon ripoypappotiopol H/Y, KaAOC XELPLOPOC TNG ayYALKN G YAWooOg.
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17 Wnodonoinon moAwtiotikng kKAnpovouiag: H nmepimtwon didowong
TOU LoTopLkoU UALKOU tnG EAAnVIKNAG ZxoAn¢ Kali

17.1 Ewnyntng: Nanakitoog EudyyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

17.2 Nepwypadn

O okomocg tn¢ mapovoag SUTAWUATIKAG gpyaociog sival n tafvounon, afloAdynon Kot
Sldowon TOU  POYVNTOOKOTNUEVOU LOTOPLKOU  QPXELOKOU UALKOU Twv  aBAnTKwv
Spaotnplotntwy Tng EAAnVIKNG ZxoAn¢ Kali, og ouyypova Pndlakd péoa. H mpaypatomnoinon
™¢ epyaoiag Ba e€optnOei and tnv StobeotpudtnTa tou KatdAAnAou e€omAtopou.

17.3 ZIxetkn BBAloypadia
Mamakitoog E.X. (2001). EAAnvikn ZxoAn K&AL ABrjva: EBvikn BipALoBrkn tng EAAGSOG.

17.4 NpoimnoBéoelg

KaAn yvwon Aettoupylag OmMTIKOAKOUOTIKWY HECWV.
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18 Metatpony MEK yiLa Aettoupyia TnG e MEMLECUEVO AP

18.1 Ewonyntng: Nanakitoog Eudyyelog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

18.2 nNMepwypadn

O okomog TnG mapoloag SUTAWUATIKNG Epyaciag ival N LETATPOTN HLOC UKPAG O pEyeB0g
KOl LOYXU KNXOVAG E0WTEPLKNG Kavong (MEK), £ToL wote va AeLToupyEl |Ie TTETILECUEVO AEpal.

18.3  ZIxetkn BLpAloypadia

Kelly P.J. (2013). Fuel-less Engines. In “A Practical Guide to Free-Energy Devices” (Chapter 8).
eBook: Version 22.9.

18.4 nMpoimnoBtoslg
KaA£g yvwoelg pnxavoloyiog, KaAOg XELPLOUOG TNG ayyALKAG YAWOooagC.
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19 Metatponi nAektponapaywyou {eVyoug og Kataotaon Aettoupyiag
ouothHatog enavénong Loxuog

19.1 Ewnyntng: Nanakitoog Eudyyelog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

19.2 Nepwypadn

O okomog TG mapoloaG SUMAWMATLKAG Epyaciag elval N LETOTPOT) EVOG NAEKTpOTIApaywyoU
lelyoucg nAektpokvntrpa-nAektpoyevvntplag [ikpol peyéBouc/loxlog, £tol WOTE va
Aettoupyel wg pnxavr RotoVerter.

19.3 ZIxetkn BBAloypadia
Kelly P.J. (2013). Moving Pulsed Systems. In “A Practical Guide to Free-Energy Devices”
(Chapter 2). eBook: Version 22.9.

19.4 nMpolnoBéoslg
KaA£g yvwoelg pnxavoloyiog kal nAekTpoAoyiog, KaAOg XELPLOUOG TN ayyALKAC YAWooag.
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20 Metatpontp MEK 11 nAektpokivntipa O€ Baputikil Hnxavh Ko
afloAoynon emdocewv

20.1 Ewonyntig: Namakitoog EvayyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

20.2 Nepwypadn

O okomog ¢ mopovoag SUTAWUATIKNAG EPYACiag Elval N LETATPOTI EVOG NAEKTPOKLVNTAPA 1
wag MEK pikpol pey€éBoug/loxog, £tol wote va aflomolel evepyelakd Tto PBoputiko
Suvauko/meblo tNg NG, TMPOKEWWEVOU VO LETOTPEMEL TO BOPUTIKO SUVAULKO O KLVNTIKN
evépyela. Oa yivel emiong kataypadn Kal aLOAOYNon Twv eMSOCEWV TN BAPUTIKAC LNXOVAG.

20.3 Ixetukn BBAoypadia
Kelly P.J. (2013). Gravitational Pulsed Systems. In “A Practical Guide to Free-Energy Devices”
(Chapter 4). eBook: Version 22.9.

20.4 NpoimoBéoelg
KaAég yvwoelg unxavoloyiag kat nAektpoloyiag, KaAOg XELPLOUOC TNE ayyALKN¢ YAWooac.
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21 MeAétn TANPOUG EVEPYELOKAG OWUTOVOMNONG  KOTOLWKIOG ME
NAL0OEPULKO cUoTNA TAPOXN G NAEKTPLKAG EVEPYELAG

21.1 Ewonyntig: Namakitoog EvayyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

21.2 Nepwypadn

O okomog tng mapoloog SUTAWUATIKAG epyaciag sival n UEAETN TNG MANPOUG EVEPYELOKNAG
QUTOVOUNONG Katolkiag e nAloBepulkd ocuoTnua TOPOXNG NAEKTPLKNG EVEPYELAG TIOU
Baoiletal otn xprion unxovng Stirling.

21.3 Ixetukn BAoypadia

Noel P. Nightingale (1986). Automotive Stirling Engine. DOE/NASA/0032-28, NASA CR-175106,
MT186ASE58SRI, Cleveland, Ohio.

21.4 NpoimoBécelg
KaA£g yvwoelg pnxavoloyiog kal nAekTpoAoyiog, KaAOg XELPLOUOG TN ayyALKAC YAWooag.
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22 Avantuén AOYLOMLKOU OTTIKAG avayvwpeLong XOPAKTNPWVY ylo Ta
ouAAaBoypappata tng Kpntikng Npwtoypappikng Fpadng

22.1 Ewonyntig: Namakitoog EvayyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

22.2 Nepypadn

O oKomog TNG mopouoag SUTAWUATIKAG gpyacioag eival n avamtuén AOyLOUIKOU OTTIKAG
avayvwplong xopoaktnpwyv (OCR) ywa ta cuMaBoypadppoata tng Kpntikng MpwToypaplkig
lpadng mou mepthappavouy Tig Mpappkég A kat B ypadéc.

22.3 Ixetukn BBAoypadia
Mavridaki A., Galiotou E., Papakitsos E.C. (2021). Developing a Software Application for the
Study and Learning of Linear A Script. Review of Computer Engineering Research, 8(1): 8-13.

22.4 NpoimoBéoelg
KaAn yvwon mpoypaupatiopol H/Y ki emefepyaciog elkovag, KOAGG XELPLOMOG TNG AYYALKAC
vAwooog.

|
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23 Avanttuén popdoAoyikou nAektpovikol Ae€ikol tnG Néag EAANVIKAG
YAwooag yia epappoyig Enséepyaoiog Duowkng Nwooog

23.1 Ewonyntig: Namakitoog EvayyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

23.2 Nepwypadn

O oKomog NG mapouocag SUTAWMOTIKAG gpyaciag gival n avamtuén evog popdoAoylkol
nAgktpovikoU Ae€lkoU tnc NEag EAAnviknC yAwaoooag yla edappoyec Enefepyaciag Quaotkng
Mwooag.

23.3 Ixetukn BBAoypadia
Papakitsos E. (1997). Methods for dealing with problems of processing Modern Greek

Morphology. In A. Ralli, M. Gregoriadou, G. Philokyprou, D. Christodoulakis & E. Galiotou
(eds.), Working papers in Natural Language Processing (pp. 211-222). ABrjva: AlauAog.

23.4 NpoimoBéoelg
KaAn yvwon mpoypappotiopol H/Y, KAAGC XELPLOPOC TNG ayYALKN G YAWooag.
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24 Tplodiaotatn uUAomoinon Tou ELKOVIKOU eKTtotdeUTIKOU pounadt Karel
HE EMainon Twv SUVATOTATWY TOU

24.1 Ewonyntig: Namakitoog EvayyeAog (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, TnA.: 210
538 1810)

24.2 Nepypadn

To €lKOVIKO eKTALOEUTIKO poumot Karel eival uAomolNPEVO WG TIPOYPOUUO NAEKTPOVIKOU
urtoloyotr (H/Y) eAelBepou Aoylopikol Ttou ekteAsital emi tng 006vng o’ évav PkpOKOOoUO,
HE OTOXO TNV ekmaideuon twv pabntwv nmpwtofadutag kal dsutepofabuiag eknaideuong
OTOV MPOYPOUHUATIONO H/Y Kat tnv avarmtuén alyoplBuikng okéPnc. H mpotelvouevn pyacio
adopa TNV Tplodldotatn vAomoinon tou Karel, pe mMpooBnRKkn NXNTIKWV €VTOAWV Kol
Suvatodtnteg oslpoBETnong SpactnpLloTTwy.

24.3 Ixetukn BBAoypadia
Ta texvIka eyxelpidia tou Karel.

24.4 NpoimoBtoslg
KaA£¢ yVWOELS TPOYPAUHUATIONOU H/Y, pOUTIOTIKAG KOl XELPLOKOU TNE ayyALKAG yYAwooag.
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25 Texvoloyieg Blockchain kot KUKALKA olkovopia

25.1 Ewonyntig: AeAiykou EAévn-Awkatepivn (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, ThA.:
210538 1484)

25.2 Nepypadn

Jta mAalola authg Tng SutAwpatikhg Ba StepeuvnBouv ta odEAn tng texvoroyiag blockchain
oTNV KUKALKN olkovouio kaBwg autr mpoodépel aopAAela o KATAVEUNUEVA aASOUNTA
nieptBaMlovta. Itn ocuvéxela Ba avamtuxBel to MPWTOTUTO £PAPUOYAG TIOU ETLTPETEL
avtaAAayECG TTPOIOVTWY HETOED TWV LEAWV HLO KOWVWVIAG.

25.3  Ixetkn BBAoypadia

e Arvind Upadhyay, Sumona Mukhuty, Vikas Kumar, Yigit Kazancoglu, “Blockchain
technology and the circular economy: Implications for sustainability and social
responsibility”, Journal of Cleaner Production, Volume 293, 2021, 126130, ISSN 0959-
6526, https://doi.org/10.1016/j.jclepro.2021.126130.

e Nallapaneni Manoj Kumar and Shauhrat S. Chopra “Leveraging Blockchain and Smart
Contract Technologies to Overcome Circular Economy Implementation Challenges” ,
sustainability, Mdpi, 2022.

25.4 NpoimoBtoelg
MpoypapaTIopOG, Texvoloyieg Stadiktuou atnv Yndlakn Bopnyavio
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26 Edappoyn YEWEVIOMIOMOU OF ECWTIEPLKOUG XWPOUG HE Xpnon
ocuokeuvwv BLE (indoor localisation application using Bluetooth Low
energy Beacons)

26.1 Ewonyntng: Aehiykou EAévn-Awatepivn (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, ThA.:
210 538 1484)

26.2 Nepwypadn

J1a mAalola TG TuLakn G authg Ba avantuxBet epappoyn yla kivnto thAédwvo n onoia Ba
avtaAAGooeL pnvupata Ue cuokeuég Bluetooth Low energy beacons tig onoieg StaBEtel to
gepyaotiplo EYNEZ yla TOV EVIOTUOMO QTOMWV HECA Ot KAELOTOUG Xwpoug. H mepimtwon
XpNong amo tnv omoia Ba avtAnBouv amattioslg mephapBavel tTnv mAonynon péoa os
uouoeio.

26.3 Ixetkn BBAoypadia
e Konstantinos Kotrotsios, Anastasios Fanariotis, Helen-Catherine Leligou and Theofanis

Orphanoudakis, “Design Space Exploration of a Multi-model Al-based Indoor
Localization System”, Sensors 2022, 22, 570. https://doi.org/10.3390/s22020570

26.4 NpoimoBéoelg

MpoypapHATIONOC POPNTWY GUOKEU WV
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27 BeAtiotonoinon mAonynong o€ BAon MPOoWIOTOLNUEVA KPLTHPLA OE
E0WTEPLKOUG XwpouG. (Personalised Routing in indoor locations)

27.1 Ewonyntig: AeAiykou EAévn-Awkatepivn (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, ThA.:
210538 1484)

27.2 Nepypadn

Jta mAaiola TG SUTAWHATIKAG auth¢ Ba avamtuxBel AOylOMIKO TIoU TIpOTEivel BEATIOTEG
SL06popEC 08 E0WTEPLIKOUG XWPoUG (T. Kthpla MaAA) pe kpitrpla BeAtiotonoinong mou
£TUAEYOVTOL ATO ToV XpRotn (T.X. ebapuoyn yla Kwnto thAédwvo n omoia Ba avtaAAdoosl
unvopota pe cuokeuég Bluetooth Low energy beacons tig onoieg StaBétel o epyaotrplo
EYNEZ ylLa ToV eVIOTIOUO aTOHWY UECA O€ KAELOTOUC XWpPouG. H mepintwon xprnong amo tnv
orota Ba avtAnBouv amattroelg mepAapBAvVeL TNV MAORyNon LECA OE HOUOELO.

27.3 Ixetukn BAoypadia

Konstantinos Kotrotsios, Anastasios Fanariotis, Helen-Catherine Leligou and Theofanis
Orphanoudakis, “Design Space Exploration of a Multi-model Al-based Indoor Localization
System”, Sensors 2022, 22, 570. https://doi.org/10.3390/s22020570

27.4 NpoimoBtoslg
Texvntn vonuoouvn, NpoypapUaTiopog
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28 Texvoloyia Blockchain kat akadnuaika dsdopéva
28.1 Ewonyntng: E. A. AgAiykou (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1484)

28.2 Nepwypadn
YKOTIOC TNG SUTAWUATIKAG

Zuvbeon OBWWTIKOU server og umdpyxouoa akadnuaikn spopuoyn yla tnv dlatipnon Kot
Slaxeiplon mpoowrikwv dedopévwy dottntwv. Ma tnv cuvdeon Ba xpnotpomnownBolv oracles
LE OKOMO TNV aodaln enikowvwvia petagl tou blockhain kat Tou WWwWTIKOU server.
EpeuvnTiko evlladépov

Ta Oracles eivat xpriowa yla tv acdadn enikowwvia petaty tou blockchain kat tou £€€w
KOopou. Tautoxpova edpocov ta blockchain diktua €Xouv To XOPOKTNPLOTLKO TNE Sladavelag
(av elvat Snuoota ) uBPLOLKA) elval avayKkalo o ebpapUOYEC TTOU XPNOLUOTIOLOUV TIPOCWTTILKA
SeSopéva OMwC ovouaTENWVU LA Kal Babuoloyieg va duAGCooVTaL EKTOC TWV SIKTUWV.

ATTOKTOU LEVEG YVWOELG

ATO TNV OUYKEKPLUEVN SUTAWUOTIKN Ba KEPSIOETE YVWOELG TIPOYPOUUATIONOU Kol LSlaitepa
mavw otnv texvoloyia blockchain ota Smart Contracts kat ota Oracles kaBwg Kol YVWOELG
TIAVW OTO KOUUATL TNG aodaAelag Kal datripnong dedopevwy.

28.3  Ixetkn BBAoypadia
https://www.youtube.com/watch?v=gyMwXuJrbJQ&t=23481s&ab channel=freeCodeCamp.
org

https://cryptozombies.io/?fbclid=IwAR3ge rsTdBPRhAG2ulLCjG6506Z]TPMH2VhsUwIcGT6r3
iFs5cOXRBZ71k

https://www.openzeppelin.com/

28.4 NpoimoBtoslg
AlKTUQ UTTOAOYLOTWY, TIPOYPOUUOTIONOG
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29 Metadopa Stadiktvakou matxvidiov oto Web3.0
29.1 Ewonyntng: E. A. AgAiykou (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1484)

29.2 NMepypadn
2KOTOG TNG SUTAWOTIKAG

Evowpdtwon tng texvoloyiag blockchain og dtadiktuakr mAatdopua matviblol pe KAPTEG.
O doutntrg Ba pmet otnv Stadikacio va SnULOUPYNOEL TIG KAPTEG TOU Ttalxvidlol as NFTs kot
TOUTOXPOVA VA TIPOYPOLUOTIOEL TNV KATAAANAN AELTOUPYLIKOTNTA Yl TNV a€lomoinon Toug
otnv mAatdopua Onwe TV petadopd Toug o aAlouc xprotec. Emelta Ba evowpatwaoel otnv
mAatdoppa Eva marketplace yia tig KApTeG.

Epguvntiko evéladépov

Ta tokens mpoodidouv povadikotnta Kot auBevTikOTnTA oTa assets mou avilotolyilovtal evw
TOUTOXPOVOL UTIAPXEL TEPLOPLOMEVOG aplBuog (limited supply) pe amotéAsopa va TOUg
npoodidel onaviotnta kat afia. Tautdoxpova £xouv Tnv "WOLOTNTA TN LLoKTNOolag" SLOTL Ta
standards ota omoia Paocilovtoal avtikatomTpilouv TIC BLOTNTEC €VOG TPAYUATLKOU
OVTIKELUEVOU TLY. HLOG CUAAEKTIKAG KAPTOC N €vOg mivaka. O 8LokTATNG evog token eival
davepoc kal £xeL TNV SuUvVATOTNTA VO XPNOLUOTIOLHOEL, VO TIOUAROEL, VoL SWOEL I aKOUAL KOlL Val
kataotpéPel To token mou Bploketal otnv Katoxn Tou.

ATTOKTOU LEVEG YVWOELG

ATO TNV OUYKeKPLUEVN SIMAWMOTIKA Ba kKepSloeTe yVWOELG TpoypaUaTIOMoU Kal laitepa
mavw otnv texvoloyia blockchain kat ota Smart Contracts kaBwg Kol YVWOELG MAVW OTO
KOUMATL TwV cuvaAhaywv, oe marketplcaces kal gamification.

29.3 Ixetukn BAoypadia
https://www.youtube.com/watch?v=x-6rugmNS30&t=3637s&ab_channel=DappUniversity

https://www.youtube.com/watch?v=gyMwXulrbJQ&t=23481s&ab_channel=freeCodeCamp.
org

https://cryptozombies.io/?fbclid=IwAR3ge_rsTdBPRhAG2ulLCjG6506ZjTPMH2VhsUwIcGT6r3
iFs5cOxRBZ71k

https://www.openzeppelin.com/

29.4 NpoimoBtoslg
Ethereum, Solidity, React/Native, Hardhat rj Truffle, javascript, openzeppelin, Databases
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30 EKTIOULS EUTLKA TTOLLXVLOLOL OXETLKA MLE TNV EVEPYELAKN HETABOON
30.1 Ewonyntng: E. A. AgAiykou (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1484)

30.2 Nepwypadn
YKOTIOC TNG SUTAWUATIKAG

Anpoupyla plag Sladiktuakng TMAATPOpUAC Talviblou He KAPTEC. Toutoxpova N
OUYKEKPLUEVN SIMAWUATLKA £0TLALEL 0TNV HABnon péow matyvidiol. H mhatdoppa Ba mpémnel
Va EXEL TNV ATIAPAITATN AEITOUPYLKOTNTA YL VA UITOPEL €vVag TTaikTNG va Ttal&eL To oy vidt kat
TOUTOXpPOVA VOl LABEL yLa TNV evepyelakn HetdBaocn. To matxvidt Sev Ba eival mpayuatikol
Xpovou. OL KAPTeG Ba €XOUV CUYKEKPLUEVA XOPAKTNPLOTIKA KOL TIOVIOUC OXETIKA HE TNV
EVEPYELOKN HETAPAON. IKOTOC Tou TalkTn ival va paléPel movtoug Kol va avéBel otnv
katataln.

EpeuvnTiko evbladépov

H pabnon A n eknaidevon pmopei va yivel pe moAAoUg tpomouc. Qotdoo €xel mapatnpnOet
otL elvat 8Uokoho va SlatnpnBei to evSladépov Tou xprotn. Ta ekmatdeuTika rayvidia ivat
pio AUon oto cuykekplpévo TpoPAnUa epooov Urmopouv va datnpricouv To evéladEpov Tou
XPNotn wote va uabel mailovrag

ATTOKTOU LEVEG YVWOELG

ATIO TNV CUYKEKPLUEVN SIMAWPOTIKN Bo KepSLOETE YVWOELS TPOYPAUUATIOHOU Tou adopolv
TO OTHOLUO TIALXVISLWY KABwWG KoL TPOTIOUG LIE TOUC OTtoloU¢ SnLoupyeltal n Aettoupylkotnta
Twv mavidlwy. Emiong Ba mapete YyVWOELC MAVW OTNV evepyelaKn petaBaon. TEAog Ba
HABeTe TOV TPOTIO SNLoupyiag EKTTOULEEUTIKWY TALYVISLWV

MBaveg texvoloyieg :
React/Native, Javascript, node.js, Databases

30.3 ZIxetkn BBAoypadia
https://www.youtube.com/watch?v=bMknfKXIFA8&ab channel=freeCodeCamp.org

30.4 NpoimoBéoelg

AlKTUQ UTTOAOYLOTWY, TIPOYPOUUATIONOG
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31 Mnxaviopoi EmiBpapevong pe tnv untootipién unodopng Blockchain
31.1 Ewnyntng: E. A. AgAiykou (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1484)

31.2 Nepwypadn
YKOTIOC TNG SUTAWUATIKAG

Anpoupyia evog epyaheiou o Siktuo blockchain mou xpnolpomnoleital yia tnv emiPpaPeucn
EVEPYELWV ATIO XPNOTEC 0 AAAeC edapuoyEG. To epyaleio autd Ba MpEMEL va UTOPEL va
xpnolpomnoleital wg PBacn oe AMeg epopuUoyEC. ITNV CUVEXELD yla va amodexBel n
XPNOLUOTNTA KOL N TIPOCOPUOOTIKOTNTA TOU epyadeiov Ba mpémel va SnuloupynBel
TouAdylotov pia edpappoyn mou va To aflomolel Onwc pia ebpappoyn Yndodoplac.
Epguvntiko evéladépov

H texvoloyia blockchain 8ivel tnv duvatotnta tng emikowvwviog PeTall Twv scripts (smart
contracts) mou Tp€xouv o€ auTO. MNa autd To AGy0 elval cuxvo Gatvopevo va dnutoupyouvtal
edappoyég mou Baocilovral os cuykekpléva standards Onwg twv NFTs.

ATTOKTOU LEVEG YVWOELG

ATO TNV OUYKEKPLUEVN SIMAWMOTLKA Ba KEPSIOETE YVWOELC TTPOYPAUUATIONOU Kal olaitepa
mavw otnv texvoloyia blockchain kat ota Smart Contracts kKaBw¢ Kal yvwoeLg o€ epyaleia
emuPpaPeuong mou xpnotpomnololvtal o€ SLadopouc TOEG OTIWG OTOV TOUEA TTALXVLOLWV.
MBavég texvoloyieg :

Ethereum, Solidity, React/Native, Hardhat rj Truffle, javascript, openzeppelin

31.3 Ixetukn BBAoypadia
https://www.youtube.com/watch?v=gyMwXulrbJQ&t=23481s&ab channel=freeCodeCamp.
org

https://cryptozombies.io/?fbclid=IwAR3ge rsTdBPRhAG2ulLCjG6506ZjTPMH2VhsUwIcGT6r3
iFs5cOxRBZ71k

https://www.openzeppelin.com/

31.4 NpoimnoBéoelg

AiKTUO UTTOAOYLOTWY, TIPOYPUUOTLOMOG
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32 Wndlomonon oVILKEIMEVWV HE LOVOSLKA TEKUNPLA
32.1 Ewonyntng: E. A. AgAiykou (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, TnA.: 210 538 1484)

32.2 Nepwypadn

IKOTIOC TNG SUTAWUOTIKAG :

Anpoupyia Yndlakwy Kaptwy yla moxvidt cuAloyng kat avtaAlayng koptwv omou Ba
Bplokovtal péoa oto blockchain wg tokens. OL kApTeEG AUTEG Bol €XOUV CUYKEKPLUEVQ
XOPAKTNPLOTIKA (stats) kot LBLOTNTEC. ITNV CUVEXELA Kol EpOcOV UTIAPXEL N Suvatotnta Ba
SnuoupynBei éva marketplace yla Tig KAPTEeC.

EpeuvnTtiko evdladépov :

Ta tokens mpoabidouv povadikotnta Kal auBevtikOTnTO OTa assets ou avilotolyi{oval evw
TOUTOXPOVOL UTIAPXEL TIEPLOPLOUEVOS aplBuog (limited supply) pe amotéAeopa va Toug
npoaodidel omaviotnta kat atia. Tautoxpova £xouv tnv "tSLoTNTa TG oloktnoiag" S1oTL Ta
standards ota omoia Paocilovtal avtikatomTpilouv TIG LOLOTNTEG €VOC TIPOYHUATIKOU
OVTLKELUEVOU TLYX. HLOC OCUMNEKTIKAG KAPTAG 1 evog Tivaka. O LSlokTAtng evog token eival
davepoc kal £xel TNV SuvVATOTNTA VO XPNOLLOTIOLHOEL, VO TIOUAROEL, VoL SWOEL 1] aKOUA KoL va
kataotpePel To token mou BplokeTal otnv KATOXI TOU.

ATOKTOU LEVEG YVWOELG :

ATIO TNV OUYKEKPLUEVN SUMAWUOTIKN Ba KEPSIOETE YVWOELG TIPOYPOUUATIONOU Kol LSlaitepa
mavw otnv texvoloyia blockchain kat ota Smart Contracts kaBwg Kol YyVWOEL MAVW OTO
KOMUATL Twv cuvalhaywyv, o marketplcaces kat gamification.

MBaveg texvoloyieg :

Ethereum, Solidity, React/Native, Hardhat n Truffle, javascript, openzeppelin

32.3 Ixetukn BBAoypadia

https://www.youtube.com/watch?v=2bjVWcIBD s&ab channel=DappUniversity
https://www.youtube.com/watch?v=gyMwXuJrbJQ&t=23481s&ab channel=freeCodeCamp.
org

https://cryptozombies.io/?fbclid=lwAR3ge rsTdBPRhAG2ulLCjG6506ZjTPMH2VhsUwIcGT6r3
iFs5cOxRBZ7lk

https://www.openzeppelin.com/
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33 EQapUOYEG TPLOSLACTATNG OIELKOVIONG KOl EKTUTIWONG Yyl Tn
Snuovpyia mOTWV  avTlypAPWY  OVTLKELLEVWVY  TIOALTLOTLKAG
KANPOVOMLAG.

33.1 Ewonyntng: 0Os08wpog [lkavétocog (email: ganetsos@uniwa.gr, TnA.:
2105381349, 2105381200)

33.2 Nepwypadn

J1a mAaiola tng SuTAwUaTIkAG autng Ba xpnotponowinBouv 3d scanning kat 3d printing oto
XWPO TOU £pyaOTNpiou yla TNV amoTUMWGN Kol TEALKN) EKTUTIWON OVTIKELUEVWY TIOALTLOTIKIC
KANPOVoULAG. Ta apxeia tplodldotatng odpwonc Ba petatpanouv (convert) pe KatdAAnAo
TpOypapa oe opxeio Tplodidotatng ektunwong ywa 3d printer. H edappoyn Ba yivel
T(POTUTIN £pyaoia Lo TOUG XWPOUG TOU EpyAOTNPLOU TOU pabrpatog.

33.3  Ixetkn BBAoypadia
1. Digital 3D Preservation of a Rare Homo Naledi Skull , Konstantinos Naseb, Petros |I.

Stavroulakis, Karim Sadr, Theodore Ganetsos, Nikolaos , Archaeology, 2021; 9(1): 54-
55

2. Manufacturing Zero-Waste COVID-19 Personal Protection Equipment: a Case Study of
Utilizing 3D Printing While Employing Waste Material Recycling, Antreas Kantaros,
Nikolaos Laskaris, Dimitrios Piromalis Theodore Ganetsos, November 2021, Circular
Economy and Sustainability 1(13)

33.4 NpoimnoBéoelg
Mn-kotaotpodLkdg €heyxog, 3d scanning & 3d printing
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34 Nposctolpacio Setypdtwyv yia SEM pe xprion TteXVIKNG evanobesong
UHeviwv (sputtering)

34.1 Ewonyntig: Ewonyntng: Oeddwpog Mkavértoog (email: ganetsos@uniwa.gr,
TnA.: 2105381349, 2105381200)

34.2 Nepwypadn

21N mopouoa SUTAWUATLKA gpyacia Kot yio AOyoug MPOETOLUACLOC SELYUATWYV YL LETPHOELS
NAEKTPOVLKNG MULKPOOKOTILOG Ba TMapaokevooToUV OTO XWPO Tou epyaoctnplou Selypata
AemTWV Lpeviwy TG TAENG hm. XTN cuvéxela Ba yivel xaptoypddnon TwV SELYUATWY LE OKOTIO
™V Slepelivnon TG owoTAG BEPULKAC AMOTUNMWONG TWV UUEVIWY Kal To Poadloplopd Tng
TpaxuTNTAg oTNV EMLPAVELA.

34.3 zIxetukn BBAoypadia
1.Role of oxygen atoms in the growth of magnetron sputter-deposited ZnO films
August 2010Journal of Applied Physics 108(3):033521-033521-8, Jin Jie

2. Effect of oxygen partial pressure on the structural and optical properties of ZnO film
deposited by reactive sputtering, October 2007Applied Surface Science 253(24):9414-9421, ).
P. Zhang et all

34.4 NpoimoBéoelg
Mn-kataotpodikdg EAeyxog, Duoikr), HAEKTPOVIKN
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35 Reverse engineering poli pe 3D scanning/printing pe tav xprion
€€ELOIKEVMEVOU EEOTTIALOMOU KOl AOYLOLKOU

35.1 Ewonyntng: NikdAaog Adokapng (e-mail: n.laskaris@uniwa.gr, TnA.: 210 538
1290)

35.2 Nepwypadn

ZTOX0G TNE SUMAWUATIKAC gival n PeAETN Kal avaiuon tng Stadikaoiag avactpodng LNXOVIKAG
o€ OUVOUAOUO LE TIC TEXVIKEG TPLOSLAOTATNG OAPWONG Kal €KTUTIWONG OTNV TEPUTTWON
OVTLKELUEVWY KAl AVTAAAKTIKWVY Ta omoia Bpiokovtal og EAAeln oTo EUMOPLO. TV MapoUoa
Sumlwpatik Ba yivouv kat 800 peléteg mepimtwong He xprion tou e€omAlopol Tou
gpyaotnplou pn - KATaoTpoPLKWY oVAAUCEWV.

35.3  Ixetkn BBAoypadia

35.4 NpoimoBsoslg
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36 Ixebiaon cvotiuatog Yndiakou atpikol Ppakélou aocbevwv oe
kAwiwkn ywa offline xprion o€ tonkoé vnoAoyiotn (localhost)

36.1 Ewonyntng: NikdAaog Adokapng (e-mail: n.laskaris@uniwa.gr, TnA.: 210 538
1290)

36.2 Nepwypadn

JTnv napouoa £pyacio o omoudaoTng KAAELTaL va XpnotLpomnoLioeL OAa 6oa €xel StdayBOel kat
va avarntiéel éva cuotnpa Pndlakol atpkol pakelou mapakoAouBOnong tng mopeiag Twv
0aoBevwv Mou elodyovtal og pia KAWVIKA N povada dnuoctou voookopeiou. To cuothua Ba
TPETEL vl elval €€ALPETIKA AmAO Kol AELTOUPYLKO KAl va UIMOPEL voL AEITOUPYAOEL G TOTILKO
uTtohoyLotn xwpig ouvdeon oto dladiktuo.

H Suthwpatiky Ba Sie€ayBel oe ocuvepyaoia pe tnv A' Neupoloyikny KAk tou EKMNA oto
Awywvrtelo Noookopeio.

36.3 Ixetkn BBAoypadia

36.4 NpoimoBsoslg

Touéag Baowwv Emotnuwv & Epappoopévwy Texvoloyuwy, Tunua MBI, MA.AA. a1



	1 Σύστημα ελεγχόμενης στάθμευσης, με δυνατότητες on-line διαθεσιμότητας, προ-κράτησης, πιστοποιημένης δέσμευσης και χρονοχρέωσης
	1.1 Εισηγητής: Πάλλης Ευάγγελος (e-mail: epallis@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1388)
	1.2 Περιγραφή
	1.3 Σχετική βιβλιογραφία
	1.4 Προϋποθέσεις

	2 Συλλογή, επεξεργασία, ανάλυση και διαχείριση δεδομένων από συστήματα IoT σε γεωργικές και απομακρυσμένες αγροτικές περιοχές
	2.1 Εισηγητής: Πάλλης Ευάγγελος (e-mail: epallis@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1388)
	2.2 Περιγραφή
	2.3 Σχετική βιβλιογραφία
	2.4 Προϋποθέσεις

	3 Σύστημα  ανίχνευσης και αξιολόγησης κινδύνου  μεγάλης εμβέλειας (Long-Range Detection &  Assessment System (LRDAS)
	3.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	3.2 Περιγραφή
	3.3 Σχετική βιβλιογραφία
	3.4 Προϋποθέσεις

	4 Κατασκευή συστήματος επιτήρησης της πίεσης σε κλειστό κύκλωμα μεταφοράς νερού με τη χρήση του Raspberry  Pi
	4.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	4.2 Περιγραφή
	4.3 Σχετική βιβλιογραφία
	4.4 Προϋποθέσεις
	4.5 Προϋποθέσεις

	5 Ανάλυση της Ηλεκτρολογικής Εγκατάστασης των επιμέρους Μικροδικτύων ενός πλοίου
	5.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	5.2 Περιγραφή
	5.3 Σχετική βιβλιογραφία
	5.4 Προϋποθέσεις

	6 Εφαρμογές έξυπνης πόλης και ανάπτυξη συστήματος μέτρησης περιβαλλοντικών συνθηκών με χρήση μικροελεγκτή Arduino
	6.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	6.2 Περιγραφή
	6.3 Σχετική βιβλιογραφία
	6.4 Προϋποθέσεις

	7 Metaverse και Web 3. 0 (ανάγκη της δημιουργίας του και τα αποτελέσματα που θα έχει στην καθημερινή μας ζωή).
	7.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	7.2 Περιγραφή
	7.3 Σχετική βιβλιογραφία
	7.4 Προϋποθέσεις

	8 Κατασκευή ρομποτικού σμήνους αποτελούμενου από 3 ρομπότ, τα οποία θα συνεργάζονται για την ανίχνευση κίνησης σε μια περιοχή ακτίνας 1000m ….
	8.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	8.2 Περιγραφή
	8.3 Σχετική βιβλιογραφία
	8.4 Προϋποθέσεις

	9 Κατασκευή 2 UAV τα οποία συνεργατικά θα επιτηρούν ένα χώρο ακτίνας 1000m για την ανίχνευση κίνησης.
	9.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	9.2 Περιγραφή
	9.3 Σχετική βιβλιογραφία
	9.4 Προϋποθέσεις

	10 Κατασκευή 1 Unmanned underwater vehicle, βασισμένο στη πλατφόρμα Arduino με σκοπό την καταγραφή της θερμοκρασίας του νερού σε διάφορα βάθη
	10.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	10.2 Περιγραφή
	10.3 Σχετική βιβλιογραφία
	10.4 Προϋποθέσεις

	11 Μελέτη σχεδίαση και κατασκευή μετεωρολογικού σταθμού βασισμένου στη πλατφόρμα raspberry pi.
	11.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	11.2 Περιγραφή
	11.3 Σχετική βιβλιογραφία
	11.4 Προϋποθέσεις

	12 Ένα serious game για τα αυτοκινητιστικά ατυχήματα και το μέλλον των αυτοκίνητων οχημάτων
	12.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	12.2 Περιγραφή
	12.3 Σχετική βιβλιογραφία
	12.4 Προϋποθέσεις

	13 Συσχετισμός  ανεμολογικών δεδομένων με την βοήθεια υπολογιστικών  μοντέλων, για την αξιολόγηση του αιολικού δυναμικού μίας περιοχής.
	13.1 Εισηγητής: Δρόσος Χρήστος (e-mail: drososx@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1531)
	13.2 Περιγραφή
	13.3 Σχετική βιβλιογραφία
	13.4 Προϋποθέσεις

	14 Επισκόπηση ηλεκτροστατικών γεννητριών ηλεκτρικού ρεύματος και παρεμφερών ατμοσφαιρικών συστημάτων
	14.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	14.2  Περιγραφή
	14.3 Σχετική βιβλιογραφία
	14.4 Προϋποθέσεις
	Γνώσεις Ηλεκτρολογίας και Ηλεκτρονικών, καλός χειρισμός της αγγλικής γλώσσας.

	15 Κατασκευή και μελέτη επιδόσεων των συσκευών επαγωγικών πηνίων Barbat
	15.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	15.2  Περιγραφή
	15.3 Σχετική βιβλιογραφία
	15.4 Προϋποθέσεις
	Γνώσεις Ηλεκτρολογίας και Ηλεκτρονικών, καλός χειρισμός της αγγλικής γλώσσας.

	16 Υπολογιστική σύνθεση φυσικής γλώσσας και πιθανές εφαρμογές στις διαταραχές λόγου
	16.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	16.2 Περιγραφή
	16.3 Σχετική βιβλιογραφία
	16.4 Προϋποθέσεις

	17 Ψηφιοποίηση πολιτιστικής κληρονομιάς: Η περίπτωση διάσωσης του ιστορικού υλικού της Ελληνικής Σχολής Kali
	17.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	17.2 Περιγραφή
	17.3 Σχετική βιβλιογραφία
	17.4 Προϋποθέσεις

	18 Μετατροπή ΜΕΚ για λειτουργία της με πεπιεσμένο αέρα
	18.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	18.2 Περιγραφή
	18.3 Σχετική βιβλιογραφία
	18.4 Προϋποθέσεις

	19 Μετατροπή ηλεκτροπαραγωγού ζεύγους σε κατάσταση λειτουργίας συστήματος επαύξησης ισχύος
	19.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	19.2 Περιγραφή
	19.3 Σχετική βιβλιογραφία
	19.4 Προϋποθέσεις

	20 Μετατροπή ΜΕΚ ή ηλεκτροκινητήρα σε βαρυτική μηχανή και αξιολόγηση επιδόσεων
	20.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	20.2 Περιγραφή
	20.3 Σχετική βιβλιογραφία
	20.4 Προϋποθέσεις

	21 Μελέτη πλήρους ενεργειακής αυτονόμησης κατοικίας με ηλιοθερμικό σύστημα παροχής ηλεκτρικής ενέργειας
	21.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	21.2 Περιγραφή
	21.3 Σχετική βιβλιογραφία
	21.4 Προϋποθέσεις

	22 Ανάπτυξη λογισμικού οπτικής αναγνώρισης χαρακτήρων για τα συλλαβογράμματα της Κρητικής Πρωτογραμμικής Γραφής
	22.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	22.2 Περιγραφή
	22.3 Σχετική βιβλιογραφία
	22.4 Προϋποθέσεις

	23 Ανάπτυξη μορφολογικού ηλεκτρονικού λεξικού της Νέας Ελληνικής γλώσσας για εφαρμογές Επεξεργασίας Φυσικής Γλώσσας
	23.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	23.2 Περιγραφή
	23.3 Σχετική βιβλιογραφία
	23.4 Προϋποθέσεις

	24 Τρισδιάστατη υλοποίηση του εικονικού εκπαιδευτικού ρομπότ Karel με επαύξηση των δυνατοτήτων του
	24.1 Εισηγητής: Παπακίτσος Ευάγγελος (e-mail: papakitsev@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1810)
	24.2 Περιγραφή
	24.3 Σχετική βιβλιογραφία
	24.4 Προϋποθέσεις

	25 Τεχνολογίες Blockchain και κυκλική οικονομία
	25.1 Εισηγητής: Λελίγκου Ελένη-Αικατερίνη (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	25.2 Περιγραφή
	25.3 Σχετική βιβλιογραφία
	25.4 Προϋποθέσεις

	26 Εφαρμογή γεωεντοπισμού σε εσωτερικούς χώρους με χρήση συσκευών BLE (indoor localisation application using Bluetooth Low energy Beacons)
	26.1 Εισηγητής: Λελίγκου Ελένη-Αικατερίνη (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	26.2 Περιγραφή
	26.3 Σχετική βιβλιογραφία
	26.4 Προϋποθέσεις

	27 Βελτιστοποίηση πλοήγησης σε βάση προσωποποιημένα κριτήρια σε εσωτερικούς χώρους. (Personalised Routing in indoor locations)
	27.1 Εισηγητής: Λελίγκου Ελένη-Αικατερίνη (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	27.2 Περιγραφή
	27.3 Σχετική βιβλιογραφία
	27.4 Προϋποθέσεις

	28 Τεχνολογία Blockchain και ακαδημαϊκά δεδομένα
	28.1 Εισηγητής: Ε. Α. Λελίγκου (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	28.2 Περιγραφή
	28.3 Σχετική βιβλιογραφία
	28.4 Προϋποθέσεις

	29 Μεταφορά διαδικτυακού παιχνιδιού στο Web3.0
	29.1 Εισηγητής: Ε. Α. Λελίγκου (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	29.2 Περιγραφή
	29.3 Σχετική βιβλιογραφία
	29.4 Προϋποθέσεις

	30 Εκπαιδευτικά παιχνιδια σχετικά με την ενεργειακή μετάβαση
	30.1 Εισηγητής: Ε. Α. Λελίγκου (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	30.2 Περιγραφή
	30.3 Σχετική βιβλιογραφία
	30.4 Προϋποθέσεις

	31 Μηχανισμοί Επιβράβευσης με την υποστήριξη υποδομής Blockchain
	31.1 Εισηγητής: Ε. Α. Λελίγκου (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	31.2 Περιγραφή
	31.3 Σχετική βιβλιογραφία
	31.4 Προϋποθέσεις

	32 Ψηφιοποιηση αντικειμένων με μοναδικά τεκμήρια
	32.1 Εισηγητής: Ε. Α. Λελίγκου (e-mail: e.leligkou@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1484)
	32.2 Περιγραφή
	32.3 Σχετική βιβλιογραφία
	32.4 Προϋποθέσεις

	33 Εφαρμογές τρισδιάστατης απεικόνισης και εκτύπωσης για τη δημιουργία πιστών αντιγράφων αντικειμένων πολιτιστικής κληρονομιάς.
	33.1 Εισηγητής: Θεόδωρος Γκανέτσος (email: ganetsos@uniwa.gr, Τηλ.: 2105381349, 2105381200)
	33.2 Περιγραφή
	33.3 Σχετική βιβλιογραφία
	33.4 Προϋποθέσεις

	34 Προετοιμασία δειγμάτων για SEM με χρήση τεχνικής εναπόθεσης υμενίων (sputtering)
	34.1 Εισηγητής: Εισηγητής: Θεόδωρος Γκανέτσος (email: ganetsos@uniwa.gr, Τηλ.: 2105381349, 2105381200)
	34.2 Περιγραφή
	34.3 Σχετική βιβλιογραφία
	34.4 Προϋποθέσεις

	35 Reverse engineering μαζί με 3D scanning/printing με την χρήση εξειδικευμένου εξοπλισμού και λογισμικού
	35.1 Εισηγητής: Νικόλαος Λάσκαρης (e-mail: n.laskaris@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1290)
	35.2 Περιγραφή
	35.3 Σχετική βιβλιογραφία
	35.4 Προϋποθέσεις

	36 Σχεδίαση συστήματος ψηφιακού ιατρικού φακέλου ασθενών σε κλινική για offline χρήση σε τοπικό υπολογιστή (localhost)
	36.1 Εισηγητής: Νικόλαος Λάσκαρης (e-mail: n.laskaris@uniwa.gr, Τηλ.: 210 538 1290)
	36.2 Περιγραφή
	36.3 Σχετική βιβλιογραφία
	36.4 Προϋποθέσεις


